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(54) 발 명 의 명칭 전투 차량 터 렛 의 기 능 을 제 어 하 는 인텔리전트 시스템 


(57) 요 와 


지상 전투 차 량 (4) 의 터렛 기 능 을 위한 제어 시 스 템 (2) 을 개 시 하며, 제어 시 스 템 (2) 은 , 적어도 화 상 과 헤 드 세트 
위치 및 배향 데 이 터 (6) 에 기 초 하여 증강 뷰 (50) 를 계산할 수 있는 제어 유 닛 (10) 을 포 함 하 고, 증강 뷰 (50) 는 헤 
드 세 트 (6) 를 통해 조 작 자 (8) 에 게 표 시 되는 것으로서, 제어 유 닛 (10) 은 적어도 시각 데 이 터 에 기 초 하 여 조 작 자 
(8) 에 의해 선 택 되는 타 젯 의 파 라 미 터 를 결정할 수 있고 제어 유 닛 (10) 은 적어도 하 나 의 발사 파 라 미 터 를 계산 
하도록 구 성 되고, 제어 유 닛 (10) 은 적어도 하 나 의 발사 파 라 미 "= 터렛 무기 제 어 기 (40) 에 송 신 할 수 있고, 제 
어 시 스 템 (2) 은 조 작 자 (8) 에 의한 발사 요청 신 호 를 제 공 하도록 구성된 적어도 하 나 의 발사 요청 검출 기 (20) 를 
포 함 하는 것을 특 징 으 로 한다. 
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명 세 서 


청 구 봄 위 
청 구 항 1 


지상 전투 차 량 (4) 의 터렛 기 능 을 제 어 하 는 제어 시 스 템 (2) 으 로서, 상기 제어 시 스 템 (2) 은 , 


- 지상 전투 차 량 (4) 의 360 도 환 경 의 적어도 부분 뷰 를 갖는 화 상 의 시 퀸 스 를 기 록 하도록 구성된 복 수 의 화상 


검출 센 서 (30); 
pe. 


조 작 자 (8) 가 착 용 하 기 에 적합한 적어도 하 나 의 가상, 증강, 또는 혼합 현실 헤 드 세 트 (6) 로 서 , 지상 전투 차량 
(4) 의 환 경 의 상기 적어도 부분 뷰 를 디스플레이 상 에 제 시 하도록 구 성 되고, 상기 조 작 자 (8) 의 머 리 의 움직임 
동안 부 여 되는 상기 혜 드 세 트 (6) 의 방 향 을 추 적 하 기 에 적합한 방향 센 서 (12) 및 상기 조 작 자 (8) 의 눈 움 직 임 을 


존속 즈 
추 적 하 기 에 적합한 눈 추적 수 단 (14) 을 포 함 하는, 헤 드 세트; 및 


0 상기 화상 검출 센 서 (30) 에 의해 공 급 되는 화상; 


센 서 (12) 에 의해 공 급 되는 헤 드 세 트 (6) 위치 및 배향 데이터; 
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입 력 으로서 수 신 하여 처 리 하 기 에 적 합 하고, 


상기 제어 유 닛 (10) 은 , 적어도 상기 화 상 과 헤 드 세 트 (6) 위치 및 배향 더 
기에 적 합 하 고, 상기 증강 뷰 (50) 는 상기 헤 드 세 트 (6) 에 의해 상기 조작 co 위해 표 시 되고, 


상기 제어 유 닛 (10) 은 , 또한, 적어도 눈 데 이 터 에 기 초 하여 조 작 자 (8) 에 의해 선 택 되는 타 겠 의 파 라 미 터 를 결정 
하 기 에 적 합 하고, 적어도 하 나 의 발사 파 라 미 터 를 연 산 하도록 구 성 되고, 상기 적어도 하 나 의 발사 파 라 미 터 를 
터렛 무기 제 어 기 (40) 에 송 신 하 기 에 적 합 하고, 

템 (3) 은 , 조 작 자 (8) 에 의한 발사 요청 신 호 를 공 급 하도록 구성된 적어도 하 나 의 발사 요청 검출 


지스 
기 (20) 를 포 함 하는 것으로서, 


상기 적어도 하 나 의 가상 현실 헤 드 세 트 (6) 는 , 지상 전투 차 량 (4) 내의 환 경 의 화 상 의 시 퀸 스 를 기 록 하 7 


29 
위 


적 
적어도 하 나 의 추가 화상 검출 센 서 를 포 함 하고, 상기 제어 시 스 템 (2) 은 , : 조 작 자 (8) 에 의한 요 청 시 상기 화 상 에 
연관된 데 이 터 를 수 신 하 여 상기 증강 뷰 (50) 에 표 시 하 기에 적합한 것을 특 징 으로 하는 제어 시 스 템 (2). 

청 구 항 2 


기기 이서. 인기 보아 에이 ae 거기 인게 에어 여인 aa ae ee 51 


uu 


서 , 상기 발사 요청 검 출 기 (20) 는 발사 요청 신 호 를 공 급 하 기 에 적합한 적어도 하 나 의 
+ 


년 
함 하는 것을 특 징 으로 하는 제어 시 스 템 (2). 


제 1 항 내지 제 3 항 중 어느 한 항 에 있어서, 해당 증강 뷰 (50) 또는 각 각 의 증강 뷰 (50) 에 서 조 작 자 (8) 의 응 시 점 
의 좌 표 는 눈 추적 수 단 (14) 에 기 초 하여 결 정 되고, 상기 제어 시스 기 응 시 점 에 연관된 가상 객체 
(52) 가 상기 뷰 (50) 에 통 합 되고 상기 좌 표 에 따라 위 치 하 도록 구성된 것을 특 징 으로 하는 제어 시 스 템 (2). 


청 구 항 5 
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1 항 내지 제 4 항 중 어느 한 항 에 있어서, 화상 검출 센 서 (30) 에 의해 공 급 되는 화 상 에 기 초 하여 적어도 하나 
적 타 켓 (58) 의 파 라 미 터 를 결 정 하는 수 단 을 포 함 하고, 상기 제어 시 스 템 (2) 은 , 해당 중강 뷰 (50) 또는 
증강 뷰 에서 해 당 하는 잠재적 타 젯 (58) 또는 각 각 의 잠재적 타 겠 에 연관된 그래픽 객 체 (56) 가 해 당 하는 
타 젯 (58) 또는 각 각 의 잠재적 타 겠 의 좌 표 와 일 치 하도록 구성된, 제어 시 스 템 (2). 


꼬 것 은 포 
뿌 
글 
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청 구 항 6 


제 5 항 에 있어서, 조 작 자 (8) 에 의해 선 택 되는 타 겠 은, 기 타 겠 (58) 에 각각 연관된 그래픽 객 체 (56) 가 조 작 자 
(8) 의 응 시 점 (54) 에 연관된 가상 객 체 (52) 와 일 치 할 때 식 별 되거나 인 증 되고, 선택된 타 겠 의 파 라 미 터 는 식 별 된 
잠재적 타 켓 (58) 의 파 라 미 터 에 기 초 하 여 결 정 되 는 것을 특 징 으로 하는 제어 시 스 템 (2) 

청 구 항 7 

제 6 항 에 있어서, 상기 선택된 타 젯 의 파 라 미 터 는, 시간 지 연 만큼, 다시 말하면, 상기 조 작 자 (8) 의 응 시 점이 미 
리 정해진 지 속 시간 동안 움 직 이 지 않을 때 조 작 자 (8) 의 응 시 점 의 좌 표 에 기 초 하 여 결 정 되는 것을 특 징 으 로 하 
는 제어 시 스 템 (2) 

청 구 항 8 

제 1 항 내지 제 7 항 중 어느 한 항 에 있어서, 해당 증강 뷰 또는 각 각 의 증강 뷰 (50) 는 , 화상 검출 센 서 (30) 에 의 
해 및 / 또 는 추가 화상 검출 센 서 에 의해, 및 상기 증강 뷰 (50) 의 구 성 의 적어도 하 나 의 제어 파 라 미 터 에 의해 
공 급 되는 화 상 들의 병 합 과 같은 처리 동 작 에 기 초 하 여 연 산 되 고, 바 람 직 하 게 는, 상기 적어도 하 나 의 제어 파라 
미 터 는, 상기 뷰 의 중심 좌표 및 / 또 는 상기 뷰 의 필드 폭 을 포 함 하는 것을 특 징 으로 하는 제어 시 스 템 (2). 

청 구 항 9 


oe 내 인 


ae) 
청 구 항 10 
제 9 항 에 있어서, 해당 증강 뷰 또는 각 각 의 증강 뷰 (50) 는 , 증강 뷰 (50) 의 구 성 을 제 어 하기 위한 적어도 하 나 의 
파 라 미 터 에 기 초 하 여 뷰 들의 리 스 트 로부터 선 택 되 고, 바 람 직 하게, 상기 뷰 (50) 는 상기 파 라 미 터 를 선 택 하 기 위 
한 가상 객 체 (52), 바 람 직 하 게 는 증강 뷰 (50) 에 통 합 된 메 뉴 (60) 를 포 함 하 는 것을 특 징 으로 하는 제어 시스템 
(2). 
청 구 항 11 


제 6 항 과 결 합 된 제 10 항 에 있어서, 상기 증강 뷰 (50) 의 구 성 을 제 어 하 기 위한 적어도 하 나 의 파 라 미 터 는, 증강 
뷰 (50) 에 서 조 작 자 (8) 의 응 시 점 의 좌 표 에 기 초 하여 결 정 되는 것을 특 징 으로 하는 제어 시 스 템 (2). 


제 1 항 내지 제 11 항 중 어느 한 항 에 있어서, 상기 발사 파 라 미 터 는 , 
방 위 각 에 대 응 하 는 데이터 및 상기 터 렛 의 해당 캐 논 의 고 도 에 대 응 하 는 데이터; 
- 선택된 탓 의 085 좌 표 에 대 응 하는 데이터 


적어도 하 나 를 포 함 하는 것을 특 징 으로 하는 제어 시 스 템 (2). 


청 구 항 13 


제 1 항 내지 제 12 항 중 어느 한 항 에 있어서, 상기 화상 검출 센 서 (30) 는 , 360" 가 시 성 을 갖는 적어도 하 나 의 
카 메 라 (32) 및 / 또 는 줌 기 능 이 있는 적어도 하 나 의 회전 및 / 또 는 회동 광전자 고화질 카 메 라 (34) 를 포 함 하는 것 
을 특 징 으로 하는 제어 시 스 템 (2). 


[00011 


[00021 


[0003] 


[0004] 


[0005] 


[0006] 
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항 에 있어서, 상기 지상 전투 차 량 (4) 의 환 경 의 적어도 부분 뷰 는 는 
ㅣ 차 량 (4) 의 차체 및 / 또 는 터 렛 의 적어도 하 나 의 벽 부 분 으 로 부 
대 응 하고, 상기 위 치 는 바 람 직 하게 차체 내 인 것 3 


고 (원 


- 제 1 항 내지 제 4 항 중 어느 한 항 에 따른 제어 시 스 템 (2); 
- 화상 검출 센 서 (30) 를 지 지 할 수 있는 장갑차 차 체 와 전동 터렛; 


- 상기 터렛 상 에 위 치 하 는 캐논 및 / 또 는 미사일 발사기; 및 


- 지상 전투 차 량 (4) 상 에 위 치 하 여 상기 제어 시 스 템 (9) 으 로부터 적어도 하 나 의 발사 파 라 미 터 를 수 신 하도록 
구성된 터렛 무기 제 어 기 (40) 를 포 함 하는, 지상 전투 차량. 
발 명 의 설명 


히 , 지상 전투 차 량 의 터 렛 의 기 능 을 제 어 하 는 스마트 시스템, 및 이러한 시 스 템 을 갖 


장갑 지상 차량 터 렛 은, 통 상 적 으로 레이저 텔 레 미 터 (1056 『61600[@) 는 물론 사 수 와 지 휘 관 이 이용할 수 있는 
주간 채 널 과 야 간 (또는 열 ) 채널 으 
| 


따라서, 터 렛 의 커 맨 드 는, 조이스 
드 를 보여주는 디스플레이 스크린 


ya 


그러나, 이러한 공 지 된 시 스 템 은 특히 차 량 이 이동할 때 다양한 제어 버 튼 에 대한 정확한 액 세 스 를 항상 허 용 하 
는 것은 아니며, 이는 진 동 을 발 생 시 켜 버튼 및 스 크 린 이 조 작 자의 눈 과 손 에 대해 계속 움직이는 결 과 를 초래 
한다. 따라서, 스 크 린 의 뷰 가 흐 릿 하고, 손 이 제어 핸 들 에 밀 착 된 상 태 에 있어야 한다. 이 문 제 는 타 켓 선 택 뿐 
만 아니라 발사 커 맨 드 의 수동 송 신 에도 영 향 을 미친다 


0 
시 스 템 은, 지상 전투 차 량 의 환 경 의 다양한 부분 뷰 (0871181 100) 를 도 시 하 는 화 상 의 시 퀸 스 를 기 록 하 
요 


도록 구 
성 된 복 수 의 화상 검출 센서, 및 특히 표시 수 단 과 방향 센 서 를 포 함 하는 통 합 된 가 상 / 증 강 현실 요 소 와 같은 
복 수 의 클라이언트 장 치 를 포 함 하고, 복 수 의 클라이언트 장 치 의 각 각 은, 사 용 자 의 의 도 에 따라 전투 차 량 의 환 
경의 뷰 를 디스플레이 상 에 표 시 하도록 구 성 된 다. 화상 검출 센 서 들은, 네 트 워 크 에 연 결 되고 센 서 가 전 송 한 각 
화상 시 퀸 스가 복 수 의 수 신 기 에 의해 수 신 될 수 있는 멀 티 캐 스 팅 과 같은 기 술 을 사 용 하여 네 트 워 크 를 통해 화상 
시 된다. 클라이언트 장 치 들은, 또한, 상기 네 트 워 크 에 } 


록 된 화 상 들의 적어도 하 나 의 시 퀸 스 를 네 트 워 크 를 
치는, 화 상 들의 시 퀸 스 로부터 화 상 들을 처 리 함 으로써 원하 
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있고, 그로 인해 상기 사 용 자 가 


헤 드 세 트 에 해 선 택 될 수 결정 
방 향 을 바 라 봄 으로써 원하는 뷰 를 나타낸다. 따라서, 조 작 자 의 머 리 나 눈 의 위 치 를 제 어 함으로써, 차량 외 부 의 
센 서 들의 분 포 와 개 수 에 기 초 하여 헤 드 세 트 에서 보이는 상이한 화 상 들, 즉 , 전면 화 상 뿐만 아니라 후면 화상 또 
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전 술 한 문 헌 은, 눈 추 적 을 사 용 하여 원하는 뷰 의 핸즈프리 선 택 을 용 이 하게 함으로써 앞서 언 급 한 문 제 를 부분 
적 으 로 해 결 하는 방 법 을 교 시 하고 있지만, 주행 중 진 동 에 의해 영 향 을 받는 지상 전투 차 량 의 발사 커맨드 수 
단 의 선 택 에 대해서는 특별히 언 급 하지 않는다 

신체 또는 인지 장 애 로 고 통 받는 사 람 들 이 키 보 드 나 마 우 스 를 사 용 하지 않고 컴 퓨 터 를 제 어 할 수 있게 하는 눈 
추적 기 술 의 사 용 도 알려져 있다. 눈 제 어 를 이 용 하 여 " 클 럭 " 을 행하는 데에는 다 음 과 같은 세 가지 방 법 이 있 
다: 타 겠 을 시 야 에서 일 시 적 으로 있는 눈 깜 박 임 ; 시간 한 특정 


는 ; 시간 지연 또는 미리 정해진 시간 동안 
구 역 을 응 시 하는 것; 및 접 촉 기를 사 용 하는 것 인 데 ( 주 시 하여 " 타 겠 "을 인 증 한 후에 발 생 함 ). 

이 기 술 은 컴 퓨 터 를 제 어 하기 위해 개 발 되었다. 그 외의 경 우 에는, 오 류 의 위 
발 사 기 를 사 용 하여 타 겠 과 교 전 하는 것이 더 민 감 하므로, 이 기 술 을 이 목 


우크라이나 회 사 인 [1001014000[ 는 , 혼 합 (가상 및 증강) 현실 경 험 을 위해 투명 렌 즈 와 통합 센 서 가 제공된 헤드 
세 트 인 18 6101618 시 스 템 에 기 초 하는 하드웨어 및 소프트웨어 인 터 페 이 스 를 개 발 하였으 을 
해상도 홀로그램 형 태 로 투 영 할 수 있게 하며, 사 용 자 가 제 스 처 를 통해 30 요 소 (실제 층 에 중 첩 된 가상 층 ) 와 
물 리 적 으로 상 호 작용할 수 있게 한다. 8 개 의 안정화 카메라 모 듈 이 3 , 탱크 승 
간 스 트 리 밍 으로 환 경 의 360" 뷰 를 제 공 한다. 이 시 스 템 은, 또한, 특히 인공 지능 알 고 리 


’ 흔 . 
스템, 기 동 부대 상태, 타 켓 및 기타 증강 현실 데 이 터 의 원격 측 정 을 표 시 한다. 이 시 


비 


전투 서 브 시 스 표 일은, 이 지 
스 템 과 차 량 의 무기 제 어 의 결 합 을 명 시 적 으 로 설 명 하지 않으므로, 운전 상 황 에서 뮤 의 유 동 성 과 발사 커 맨 드 의 
정 확 성 을 개 선 하는 문 제 에 대해 언 급 하지 않는다. 또한, 조 작 자의 팔 과 손 의 옴 직 임 을 주 적 하는 것에 연관된 파 
라 미 터는 16 010165 시 스 템 에서 입력 데 이 터 로서 기 능 할 수 있다. 탱 크 에서 발 생 하 는 진동 수 준 에 비추어 볼 
때, 팔 과 손 의 움 직 임 을 추 적 하는 것은, 정 확 하 지 않으므로, 부 적 절 해 보인다 

문헌 05 7,401,920 81 은 동 공 의 중 심 과 기준점 간의 상대 위 치 의 함 수 로서 사 용 자 의 시 선 을 결 정 하 적 


문헌 06 2009/0087029 41 은 , 이동 타 켓 지 시 (007108 target indication; NTI) 센서 또는 소형 무인 항공 
(unmanned aerial vehicle; 0461) 카 메 라 로 부터 얻은 지형 화 상 을 618 의 디지털 카 드 로 기 록 함 으로써 이동 타 
의 위 치 를 결 정 하 는 데 사 용 되 는 615 에 기 초 하 는 알 고 리 즘 을 이용하는 40-618 시 스 템 의 기 술 을 개 시 한 다. 움 
임 예 측 을 위해, 확장형 칼 만 필 터 (Extended Kalman Filter; 8 때 ) 를 사 용 하 여 타 겠 의 상 태 를 추 정 한다. 이동 
겠 의 궤적 예 측 을 개 선 하 기 위해, 퍼지 로 직 을 이용하는 추론 알 고 리 즘 을 사 용 하여, 015 로 부 터 의 데이터, 다 겠 
으 로 부 터 의 통계, 전술, 및 지 형 의 성질 및 추 정 되는 임 무 와 상 관 관 계 에 있는 타 겠 의 예상 이동 방 향 과 같이 괴 


MM 
거 경 혐 으로부터 도 출 된 기타 정 보 를 합 성 함으로써 이동 타 겠 의 목 적 지 를 추 정 한다. 
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발 명 은 전 술 한 당해 기 술 의 단 점 들 중 적어도 하 나 를 해 결 하는 것을 목 
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본 발 명 은 조 작 자의 인지 작 업 을 감 소 시키고 기 계 - 조 작자 인 터 페 이 스 를 개 선 하 는 짓 을 목 적 으 로 한다. 

본 발 명 은, 또한, 외부 조 건 에 의해 덜 방 해 받는 동 작 의 더욱 빠른 실 행 을 허 용 하는 것을 목 적 으 로 한다 

보다 구 체 적 으로, 본 발 명 은 , 즉각적인 반응, 엄밀히 말하면 교 전 과 발사 개 시 의 시 퀸 스 를 사 용 하는 반 응 을 제 
공 하는 조 작 자의 눈 의 최 적 화 된 사 용 과 결 합 된 장 갑 차 의 내외 환 경 과 커 맨 드 의 편 안 하 고 유 동 적 인 " 가 독 성 " 의 
뷰 를 허 용 하는 것을 목 적 으로 한다 

본 발 명 의 주요 특징 

본 발 명 은, 환 경 의 오 프 보 드 뷰 (0[160370 160) 를 허 용 하 고 조작 및 발사 커 맨 드 에 접 근 할 수 있게 하는 스마트 


경 프 작 1 
용하여 장갑차 터 렛 의 기 능 을 제 어 하는 시 스 템 에 관한 것이다. 


본 발 명 의 제 1 양 태 는, 지상 전투 차 량 의 터렛 기 능 을 제 어 하 는 제어 시 스 템 에 관한 것으로서, 상기 제어 시스 
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경의 부분 뷰 , 및 이 들 의 입 의의 조 합 으로 이루어진 뷰 들의 리 스 트 에서 선택된 뷰 이고, 

- 해당 증강 뷰 또는 각 각 의 증강 뷰 는, 증강 뷰 의 구 성 을 제 어 하기 위한 적어도 하 나 의 과 라 미 터 에 기 초 하여 
뷰 들의 리 스 트 로부터 선 택 되고, 바 람 직 하게, 상기 뷰 는 상기 파 라 미 터 를 선 택 하기 위한 가상 객체, 바 람 직 하게 
는 증강 뷰 에 통 합 된 메 뉴 를 포 함 하고, 


- 증강 뷰 의 구 성 을 제 어 하기 위한 적어도 하 나 의 파 라 미 터 는, 증강 뷰 에서 조 작 자의 응 시 점 의 좌 표 에 기 초 하여 
결 정 되고, 


0 선택된 타 켓 의 608 좌 표 에 대 응 하는 데 이 터 인 요 소 들 중 적어도 하 나 를 포 함 하고, 


갖는 적어도 하 나 의 카메라 및 / 또 는 줌 기 능 이 있는 적어도 하 나 의 회전 


호 할 수 있게 하는 데 적 합 할 수 있으며, 따라서 심각한 부 상 의 위 험 을 
있다. 또한, 가상 또는 증강 또는 혼합 현실 헤 드 세 트 를 사 용 하면, 내부 뷰 와 외부 뷰 의 중 첩 을 더 잘 관 리 할 


일 반 적 으로, 본 발 명 의 각 목 적 의 유리한 실 시 예 는 본 발 명 의 다른 목 적 에도 적용될 수 있다. 본 발 명 의 각 목 
적은 가능한 정도로 다른 목 적 과 결 합 될 수 있다. 또한, 본 발 명 의 목 적 은 서로 결 합 될 수 있는 본 개 시 내 용 의 
실 시 예 들 과 결 합 될 수 있다 


도 1 은 터렛 무기 제 어 기 와 결 합 된 본 발 명 에 따른 시 스 템 을 개 략 적 으로 도 시 한다. 
명 


발 떻 을 실 시 하기 위한 구체적인 내용 
도 1 은 본 발 명 에 따른 지상 전투 차 량 (4) 터 렛 에서 기 능 을 제어 
스 은 곳 


하는 시 스 템 (2) 의 개 략 도 름 
, 사수 또는 지 휘 관 과 같은 조 작 자 (8) 가 착 용 하 기 에 적합한 호 
고 


1 며 
가상, 증강 또는 혼합 현실 헤 드 세 트 (6), 


및 제어 유 닛 ( 또는 투명 렌 즈 ( 도 시 하 지 
않음) 또는 도 파 관 ( 도 시 하 지 않 음 ) 을 포 함 할 수 있다. 동공 거리는, 일 반 적 으로 눈 과 광학 장치 사 이 의 거 리 와 
마찬가지로 썸 훨 (+6006 \1661) 을 사 용 하여 수 동 으로 조정될 수 있다. 

가상 현실 헤 드 세 트 (6) 는 , 입체 디스플레이 상 에 지상 전투 차 량 (4) 의 외부 환 경 의 적어도 부분 뷰 를 갖도록 구 
성 된 다. 따라서, 헤 드 세 트 (6) 는 , 자 이 로 스코프, 가 속 도 계 또는 레이저 위치 센서 유 형 의 하나 이상의 센 서 가 제 
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는 방향 센 서 (12) 를 더 포 함 하며, 센 서 를 사 용 하여 조 작 자 (8) 가 자 신 의 머 리 의 이 동 을 통 

세 트 (6) 를 어떻게 배 향 하는지를 추 적 하는 데 적 합 하다. 또한, 가상 현실 헤 드 세 트 (6) 는 조 작 자 (8) 의 눈 움직 

을 추 적 하 기 에 적합한 눈 추적 수 단 (14) 을 포 함 한 다. 마 지 막 으로, 헤 드 세 트 (6) 는 , 유 리 하 게 는 적어도 ㅎ 
헤드 [두 


0 


가 화상 검출 센서, 특히, 혜 드 세 트 (6) 의 전 면 에 통 합 된 한 개 또는 두 개의 카 메 라 를 포 함 할 수 있으며, 조작 
자 (8) 가 헤 드 세 트 (6) 를 제 거 하지 않고 지상 전투 차량 내 부 의 환 경 을 보거나 제 어 하게 할 수 있다. 


위한) 하드웨어 및 소프트웨어 컴퓨터 수단, 특히, 전용 중앙 연산 유닛 및 하드 디 스 크 와 같은 저장 메모리 및 
/ 또 는 현장 혹은 원격 서 버 를 포 함 하는, 도 1 에 도 시 된 바와 같은 제어기 또는 랩톱 컴퓨터 등 의 연산 유 닛 (1 


- 가 속 도 계 , 자 이 로 스코프, 및 / 또 는 레이저 위치 센 서 를 포 함 하는 가상 현실 헤 드 세 트 (6) 의 방향 센서 유 닛 (12) 


이어서, 이러한 데 이 터 는 
달 될 고 도 와 방 위 각 에 대 응 하는 
레 버 (22)( 즉 , 기계적 부칙 음성 인식 
때 조 작 자가 한 손 을 제어 스 테 이 션 에 접 촉 한 상 태 로 있을 필 요 가 없다는 이 점 이 있다. 


프 리 (또는 무 선 ) 핸 드 레 버 (22) 는 적어도 하 나 의 자 이 로 스코프, 가 속 도 계 , 및 / 또 는 레이저 위치 센 서 를 포 함 할 
수 있 디 

"터치 감 응 형 센 서 "는, 손 이나 손 가 락 의 압력, 바 람 직 하 게 는 조 작 자 (8) 의 손 가 락 ( 들 ) 으 로 부 터 의 커 맨 드 를 통해 
사 람 / 기 계 인터페이스 형 태 의 조 작 자 (8) 의 개 입 에 응 답 하여 (전기적) 신 호 를 공급할 수 있는 임 의 의 수 단 을 가 


리 킨다. 이 센 서 는 , 예 를 들어, 버튼, 정 전 식 센서, 또는 터 치 스 크 린 일 수 있다. 


본 발 명 에 따른 시 스 템 (2) 은 모 듈 식 이 라 는 이 점 을 갖는다. 실제로, 제어 유 닛 (10) 은 여러 유 형 의 지상 전투 차 
량 에 맞추어 구 성 될 수 있다. 이를 위해, 제어 유 닛 (10) 은 차 량 의 데 이 터 로 구 성 될 수 있다. 이 방 안 은 비 용 을 


있다. 무기 제 어 기 (40) 의 기동 
기를 포 함 할 수 있다. 또한, 터렛 무 


같이 전기적 유 를 
, 통 상 적 으로 터 렛 에 의한 발 사 를 배 향 하기 위한 수 단 에 명 령 을 내릴 뿐만 아니라 캐 논 ( 도 시하 


선택된 타 켓 의 파 라 미 터 는, 방 위 각 및 고도 좌 표 에 더하여 또는 대 안 으로, 085 좌 표 일 수도 있다. 


화상 검출 센 서 (30) 는 , 360“ 가 시 성 (32) 을 갖는 적어도 하 나 의 카메라 및 / 또 는 줌 기 능 이 있는 적어도 하 나 의 
회전 및 / 또 는 회동 광전자 고화질 카 메 라 (34) 를 포 함 한 다. 바 람 직 하 게 , 화상 검출 센 서 (30) 는 지상 전투 차량 
(4) 의 터렛 상 에 위 치 한 다 . 실 시 예 는, 단일 360" 카 메 라 (32) 및 / 또 는 줌 기 능 이 있는 단일 회전 및 / 또 는 회동 
고화질 카 메 라 (34) 로 제 한 되지 않고, 중 분 한 해 상 도 로 임 의 의 360" 환 경 을 커 버 하도록 여러 개의 360" 카메라 
(32) 및 / 또 는 줌 기 능 이 있는 여러 개의 회전 및 / 또 는 ~ 고화질 카 메 라 (34) 도 물론 포 함 할 수 있다. 화상 검 
출 수 단 의 감 소 는 조 작 자 ( 들 )(8) 에 의한 타 젯 의 더욱 양호한 추 적 도 허 용 한다. 하 나 의 특정한 구 성 에서, 줌 기 
능이 있는 회전 및 / 또 는 회동 고화질 카 메 라 (34) 는 각 조 작 자 (8) 에 게 제 공 될 수 있어서, 타 겠 이 독 립 적 으로 선 
택 되 게 할 수 있다 


도 2 는 지상 전투 차 량 (4) 이 360" 카 메 라 (33) 및 줌 기 능 이 있는 회전 및 / 또 는 회동 고화질 카 메 라 (34) 를 포함 
하는 본 발 명 의 특정 실 시 예 를 도 시 한다. 일 실 시 예 에 따르면, 고화질 카 메 라 의 회전 및 회 동 은 유 리 하게 헤 
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도 3 은 조 작 자 (8) 가 헤 드 세 트 (6) 에 서 인 지 하는 지상 전투 차 량 (4) 의 외부 환 경 의 증강 뷰 (50) 의 일 례 를 예 시 한 
다. 또한, 조 작 자 (8) 는 , 여러 뷰 , 예 를 들어, 지상 전투 차 량 의 환 경 의 주간 또는 적 외 선 (야간) 외부 파노라마 
뷰 , 상기 파노라마 뷰 의 인 부 의 줌 , 지상 전투 차 량 (4) 내 부 의 환 경 의 부분 뷰 , 또는 이 들 의 임 의 의 조합 중에 
서 투 영 될 뷰 (50) 를 선택할 수 있다 
바 람 직 하 게 는, 입체적 또는 비 입체적 증강 뷰 (50) 가 헤 드 세 트 (6) 에 표 시 된 다. 이러한 증강 뷰 (50) 는 , 여러 층 , 
예 를 들어, 실제 또는 광학 뷰 (81), 비 가 시 복사, 예컨대, 화상 처 리 와 함께 [을 이용한 광전자 뷰 (82), 증 깅 
데이터 뷰 (083), 및 터렛 제어 파 라 미 터 의 그래픽 뷰 (04) 를 포 함 할 수 있다. 일 반 적 으로, 헤 드 세 트 (6) 는 조 작 자 
： 뷰 를 갖는다. 이 뷰 (50) 는 , 또한, 조 작 자 들 (8) 중 적어도 한 명의 조 작 자의 응 시 점 


(54) 에 연관된 한 개 또는 여러 개의 가상 객 체 (52), 및 해 당 하는 잠재적 타 젯 또는 각 각 의 잠재적 타 켓 (58) 에 
연관된 한 개 또는 여러 개의 그래픽 객 체 (56) 를 포 함 할 수 있다. 또한, 한 개 또는 여러 개의 메 뉴 (60) 가 해당 
하는 중강 뷰 또는 각 각 의 증강 뷰 (50) 에 통 합 될 수 있다. 메 뉴 (60) 로 인해, ~. 요 청 시, 외부, 터렛 커 
맨 드 , 타 겠 , 발사 커맨드 뷰 에 관련된 상이한 모 드 들을 볼 수 있다. 이들 모 드 는 뷰 상에서 "스택 가 능 " 하 다. 

잠재적 타 젯 (58) 은 , 객체 인식 알 고 리 즘 에 따른 화 상 의 분 석 에 기 초 하는 컴퓨터 처 리 에 의해 결 정 되거나 선 택 될 
수 있다. 이러한 잠재적 타 젯 (58) 의 결 정 은, 특히, 기계 학 습 에 의해, 예 를 들어 모 델 렁 되거나 양 식 화 된 적 전 
투 차 량 의 형 태 와 같은 일 련 의 일반적인 타 겠 의 파 라 미 터 를 포 함 하는 데 이 터 베 이 스 로부터 본 발 명 에 따른 제어 
유 닛 (10) 에 의해 수 행 될 수 있다. 이 데 이 터 베 이 스 를 다 운 로 드 할 수 있어서, 인공 지능 수 단 을 지 형 에 맞게 구 
성 할 수 있다. 제어 유 닛 (10) 은 , 또한, 드론, 비행기 또는 위 성 과 같은 외부 또는 오 프 보드 정보 수 단 과 상 호 작 


자 신 의 
갖는다. 
두 명의 조 작 자 (8) 가 있는 구 성 에서, 잠재적 
청 은 다른 조 작 자 (8) 에 의해 행해질 수 있다. 


지상 전투 차 량 (4) 은 , 


예 를 들어, 탱크 또는 


고 있지 않으며, 따라서 본 발 명 의 또 


부 호 의 설명 
3 터렛 기 능 을 제 어 하기 위한 시스템 


4 지상 전투 차량 

6 가상 현실 헤 드 세트 
8 조 작 자 

10 제어 회로 

12 방향 센서 

14 눈 추적 수단 

16 연산 
20 발사 
22 프 리 핸드 레버 
24 음성 인식 모듈 
30 화상 검출 센서 


32 360" 가 시 성 을 갖는 카메라 


식 별 되지 않은 잠재적 타 켓 (58) 을 식 별 한다면, 조작 를 
응 시 점이 잠재적 타 켓 에 대하여 안 정 되고 소 정 의 교전 요 청 이 행해질 때 그러한 타 겠 과 교 전 할 가 능 성 을 


타 젯 (58) 은 조 작 자 들 (8) 중 


헤 드 세 트 (8) 는 , 시행 중인 군사 표 준 에 따라, 유 리 하게 조 작 자의 눈 및 / 또 는 청각 시 스 템 을 보 호 하기 위해 한 
개 또는 여러 개의 판 (660187 등 으로 제 조 됨 ) 과 같은 보강 수 단 을 전면 및 / 또 는 측 면 에 포 함 할 수 있다. 이러한 
견 고 성과 안전성 양 상 은, 현재 시판 중인 주로 게 3 3 
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34 줌 기 능 이 있는 고화질 회전 및 / 또 는 회동 광전자 카메라 


40 터렛 무기 제어기 


터렛 방 위 각 
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